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ONSOZ

Sokak hayvanlarinin beslenilmesinde daha dogru bir adim atilabilmesi i¢in bir proje
gerceklestirmek istedim. Tasarimi , makine liretimi ve yazilimi tarafimdan tiretilmistir.
Kullanilmas1 gereken makine par¢alarindan tamamen yerli mali kullanimina yonelik adimlar

atilmistir. Bu proje tamamen yerli malidir.

Bu projede emegi gecen basta Prof.Dr. Hiiseyin BASLIGIL hocam olmak iizere;
Projede goriis aldigim ;

Furkan SURUCU  Nobel ilag¢ Pazarlama Miidiirii

Emre UNLU Ucak Mihendisi

Ekrem NAZLI CEMTAS Uretim Planlama ve Kontrol Miihendisi

Harun CAKMAKCI Endiistri Miithendisligi Ogrencisi

Degerli miihendislere ¢ok tesekkiir ederim.



BOLUM 1

1.GENEL BIiLGILER
1.1.Projenin Gerekgesi

Sokak hayvanlarinin beslenmesi iilkemizde ve diinyada onemli bir yer teskil etmektedir.

Sokak hayvanlarinin beslenmesi hem insan hem de ¢evre i¢in biiylik 6nem arz etmektedir.

Istanbul Biiyiiksehir Belediyesi Veteriner Hizmetleri Miidiirii Muhammet Nuri Coskun’un 2017
yilinda yaptig1 aciklamada kent genelinde sahipsiz 130 bin kdpek ve 125 bin de kedi bulundugunu
tahmin ettiklerini belirtmistir. Bu say1 2020 ile kiyaslandiginda ise daha ¢ok olacagi belirlidir.Bu
say1 baz alindiginda biiyiik bir sahipsiz hayvan popiilasyonun oldugu gézlemlenmektedir. Ustelik
bu verilere tiniversitelerin i¢inde bulunan ve bakimlar1 {niversiteler tarafindan karsilanan
hayvanlar dahil degildir. Biitiin bu sayilar birlestiginde 300.000’e yakin bir sahipsiz hayvan

poplilasyonun oldugu aciktir.

Projenin uygulanacag: yer olarak secilen Istanbul ili, sahipsiz sokak hayvanlarina en ¢ok sahip
¢ikan ve bu konuda diger illere nazaran daha bilingli bir kent olma 6zelligi gostermektedir. Sokak
hayvanlarinin beslenmesi ve korunmasi kapsaminda gerek 6zel kuruluslar, gerek vakiflar, gerekse

de il ve ilge belediyelerinin gostermis oldugu hassasiyet oldukga fazladir.

Sehirde gerek kisisel gerek kuruluslar tarafindan sokak hayvanlarinin beslenilme faaliyetleri
gosterilse de bu sayi istenilen seviyeye bir tiirlii ulasamamistir. Sokak hayvanlarinin biiyiik bir

kisminin ¢oplerden beslendigi asikardir.

Bolgede sokak hayvanlari i¢in besin kaynagi olan mamalarin yogunlugu fazla olsa da bu besinlerin

sokak hayvanlarina ulastirilmasi konusunda yasanilan sikintilar oldukca fazladir.

Biitiin bunlarla birlikte yatinmciin yararlanacagi en biiyiik unsur pilot bolge olarak secilen

Istanbul ilinin ardindan bu projenin tiim Tiirkiye’ ye ardindan da diinyaya yayilmasidir.

Istanbul’da yasayan yaklasik 300.000 civarinda sayisi olan sokak hayvanlar icin {ilkemizde
niifusun en ¢ok oldugu Istanbul’un segilmesi de dogru bir adim olarak diisiiniilmektedir. Hayvan

severlerin daha yogun bir sekilde yasadig Istanbul’da sokak hayvanlarinin beslenilmesi konusunda



atilacak her adim insanlar tarafindan toplumsal bir goérev bilincinde olumlu karsilanacak ve

uygulanacaktir.

Basta tiniversite kampiisleri olmak {izere sahipsiz kedi ve kopeklerin yogun oldugu ilgelerde
kurulacak olan YEMMATIK otomatlar1 zamanla dnce tiim Istanbul’a ardindan da tiim Tiirkiye’ye

yayilacaktir.

1.2.Projenin Mahiyeti

Bu proje kapsaminda gerceklesecek olan yatirim tamamen yeni bir yatirimdir. Yatirimda oncelikle

{iniversite kampiisleri ve Istanbul hedeflenmektedir.

Universite kampiislerinden ve sehrin genelinde bdyle bir uygulamanin olmamasi rekabetsiz bir

ortamda ¢alismak adina 6nem arz etmektedir.

Yatirrmin ardindan iiretilecek YEMMATIK otomatlarinin {iniversite kampiislerine ve sehirde

belirlenecek yerlere kurulmasinin hemen akabinde geri doniis kazanci hedeflenmektedir.

Yatirnmindan hemen sonra bir yillik siire igerisinde sehirdeki sokak hayvanlarinin en az ylizde

10’una yem ulastirilmasi hedeflenmektedir.

BOLUM 2

2.BOLGE ETUDU
2.1. Bolge Hakkinda Bilgiler:

2.1.1. Genel Bilgiler

Yuzolgumu : 5.712 km?
Nifusu : 15,52 milyon
Niifus Yogunlugu : 2921  km?
Sehir Niifusu : 15.40 milyon
Koy Nifusu : 0,12milyon
Yillik Niifus Artis Hizi : %3
Il Trafik No ; 34

11 Telefon Kodu : 212-216



2.1.2. Cografi Konum

Istanbul, Avrupa ile Asya kitalar arasinda koprii gérevi goren, bunlarin birbirine en ¢ok yaklastigi
iki ug tlizerinde kurulmus bir sehirdir. Bu uglar Avrupa kitasinda Catalca, Asya kitasinda ise Kocaeli;

giineyden Marmara ve Bursa, giineybatidan Tekirdag ve kuzeybatidan Kirklareli ile ¢evrilidir.

BULGARISTAN

YUNANISTAN

ﬁ'

DEBNI

B G B

Sekil 1: Istanbul’un Cografi Konumu

2.1.3. iklim Durumu

Akdeniz, Karadeniz, Balkan ve Anadolu kara ikliminin tesiri altinda bulunur. Kigin Akdeniz'den
gelen 1lik lodoslari, Balkanlar iizerinden gelen soguk veya Karadeniz'den gelen yagisl havalar

takip eder. Yillik ortalama sicaklig1 13.5°C dir.

2.1.4. Ekonomik Durumu

Istanbul, Tiirk ekonomisinin en miihim merkezidir. Bir nevi belkemigi, beyni ve kalbidir.
Sandyinin iigte biri, ithAlatin iigte biri, ihricatin beste biri Istanbul’dan yapilmaktadir. Tiirkiye nin
en biiyiik sandyi, ticaret, ulasim, reklam ve iktisadi kuruluslar1 istanbul’dadir. istanbul’da gayri

safi hasilanin % 40’1 sanayi, % 30’u ticaret ve geri kalani diger sektorlerden saglanir. Tarimin

O



pay1 sadece % 1 dir. Tiirkiye Biitgesinin ana kaynag1 istanbul’dur. Toplam vergilerin yaklasik %

37’si Istanbul’dan toplanmaktadir.
2.1.5. Ulasim Durumu

Istanbul ulasim bakimindan Tiirkiye’nin en zengin ilidir. Yurt i¢i, yurt dis1 ulasimin merkezi
durumundadir. Tiirkiye’ye gelen turistlerin {icte biri Istanbul’dan giris yapmaktadir. Thracatin
beste biri ve ithalatin {igte biri istanbul’dan saglanir. Kara ve demiryolu aginin merkezi oldugu
gibi, Tiirkiye’nin en biiyiik deniz liman1 ve hava alan1 Istanbul’dadir. Istanbul sehir i¢i ulasim
bakimindan da ¢ok faaldir.

BOLUM 3

3.PROJENIN TEKNIK YONU

3.1. Yemmatik Makine Parcalari

3.1.1.Step Motor:

3.1.1.1 Step Motor Genel Bilgi:

3D Yazici, CNC, lazer graviir makinesi, 3D, monitér ekipmanlari, tibbi/tekstil/paketleme

makineleri ve robotik projelerinizde kullanabileceginiz uzun milli Nema 17 step motordur.
3.1.1.2. Step Motorun Teknik Ozellikleri:
Mil ¢apt Smm

Mil uzunlugu 22 mm

4 tel / 2 faz

Voltaj: 3.12 VAkim: 1.33 A

Direng: 2,4 £ 10% Q

Endiktans: 2,8 +% 20 mH / Faz

Tutma Torku: 28 N. cm

Yalitim Simifi: BAdim Agist: 1.8 £ 5% / Adim
Uriin Boyutu: 42 * 42 * 34 mm
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Sekil 3.1. Step Motor Teknik Resmi

3.1.2. STEP MOTOR SURUCUSU
3.1.2.1. Step Motor Surtcusu Genel Bilgi:

Step motor slricusi Gzerinde Allegro'nun A4988 mikrostep bipolar step motor siricusin(
bulunduran, ayarlanabilir akim sinirlamasi, akim ve asir1 sicaklik korumasi ve bes farkli mikro
adim ¢oziiniirliikleri bulunan step motor siiriicii modiiliidiir. Bu modiil 8 V ila 35V aralifinda
calisir. ve Sogutucu veya fan ila sogutma olmadan faz basina yaklasik 1A kadar motor kontrolii
yapabilirsiniz. Yeterli ilave sogutma ile bobin basina 2A olarak derecelendirilmistir 0.1 'erkek

headerlar pakete dahildir ancak lehimli degildir.
3.1.2.2 Step Motor Siiriicuisiiniin Teknik Ozellikleri:

8



Bu step motor siiriiciisii bobin basimna 2A ¢ikis akimima kadar bir bipolar step motoru kontrol
etmenizi saglar.
Kolay bir adim ve yon kontrol ara yuzl bulundurur.
Bes farkli adim ¢oziiniirliikleri: Tam adim, yarim adim, ¢eyrek adim, sekizinci adim, ve onaltinci
adim.
Ayarlanabilir akim kontrolii size yiiksek adimi1 oranlari elde etmek i¢in step motorun anma gerilimi
tizerindeki gerilimleri kullanmanizi saglayan bir potansiyometre ile maksimum akim ¢ikist
ayarlamanizi saglar.

e Akilli kesme kontrolii otomatik olarak dogru akim azaltma modunu seger. (Hizl1 azaltma veya
yavag azaltma)

e Asir sicaklik, termal kapatma, diisiik voltaj, yiiksek akim ve kisa devre korumalar1 mevcuttur.

3.1.3. ARDUINO NANO
3.1.3.1 Arduino Nano Genel Bilgi:

Bu kart sayesinde arduino nano ile projelerinizde baglantilarinizi yaparken lehim kullanmadan
terminal giriglerini vidalayarak yapabilirsiniz. Arduino nano ile prototiplemenizi oldukca

kolaylagtiracak bir tirlindiir.
3.1.3.2. Arduino Teknik Ozellikler:

Arduino nano uyumlu



Pcb Gzerinde pin isimleri

3.1.4. 2.2K 1/4W DIRENC:
3.1.4.1 2.2K 1/4W Direng Genel Bilgi:
2.2K degerinde 1/4W giiciinde sik kullanilan direng ¢esitlerindendir.

Elektronik devre elemanlarindan Direng; devreden gegen akimi sinirlayarak 6zellikle hassas devre
elemanlarinin korunmasinda, gerilim bolme, elektrik enerjisini 1stya dontistiirmek(rezistans) gibi

ana amagclarin yaninda birgok farkli kullanim alanina da sahiptir.
3.1.5. PUSH BUTON
3.1.5.1. Push Buton Genel Bilgi:

Switch(Anahtar)'e basildiginda devre iletime geger, yani anahtar araciligiyla devre kapanir.

Basilmadiginda devre iletime ge¢mez, yani anahtar agik durumda kalir.
3.1.6. 12V 7AH AKU
3.1.6.1. 12V 7AH AKU Genel Bilgi:

7 amper gii¢ cekildiginde akiiniin dmriinlin 1 saat siirecegi bilgisini veriyor. Devrenin elektrik

akimin1 ve dayanma kapasitesini ayarliyor.
3.1.6.2. 12V 7AH AKU Teknik Ozellikler:
Nominal Voltaji: 12 V

Kapasite : 7Ah (7000mAh)

Boyutlari: 6.6 cmx 9.3 cm x 15 cm

Tavsiye edilen sarj akim1 : 700 mah x 10 saat
Kuru aku

Geri donlistimli malzeme

3.1.7. 12V ADAPTOR
3.1.7.1. 12V 1A Adaptor Genel Bilgi
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220V AC giris ile ¢alisan bu adaptorler gesitli voltaj araliklarindaki ¢ikislari ile cihaziniza gerekli
giic beslemesini saglar. Bu adaptér 12V 1A Degerine sahiptir.

3.1.8. 7805 VOLTAJ REGULATORU
3.1.8.1. 7805 Voltaj Regulatort Genel Bilgi:

LM7805, 5V  ¢kis veren, ii¢ bacakli  bir pozitif voltaj  regiilatoridiir.

T0O220 kilifina sahiptir.Isinma problemleri i¢in metal sogutucu kullanabilirsiniz.
3.1.8.2. 7805 Voltaj Regulatori Teknik Ozellikler:

LM7805 voltaj regiilatorii 3 bacaklidir;

1 numara: Giris, 7V-35V

2 numara: GND (Toprak)

3 numara: Cikis, 5V

3.1.9. BOZUK PARA OKUYUCU

3.1.9.1. Bozuk Para Okuyucu Genel Ozellikler:

Jeton Kanali Bozuk Para Okuyucu: Diinyada “coin selector” olarak bilinen {irtiniin Tiirk¢e anlami
;para secicidir. Oyun makineleri sektoriinde ismine “Jeton Kanali” diye hitap edilmektedir, bizde
bilindik ismini kullanarak jeton kanali olarak kullanmaktayiz., herhangi bir elektronik cihazi para
yada jetonla calistirmak i¢in tasarlanmistir. Herhangi bir cihazi parayla calistirmak isterseniz tek
basina bu iirlin isinizi gormeyecektir. Bunun i¢in asagida zamanlayici devreyi de kullanmaniz
gerek. Paray1 okuttuktan sonra ki isi zamanlayic1 kart yapmaktadir. Zamanlayici kartla ilgili olan

kisma girmek i¢in liitfen burayi tiklaymiz.

Bozuk para jeton tanima mekanizmasi Jeton kanali stoklarimizda her zaman 7.000 adete kadar

bulunmaktadir.

Standart jeton — para kanali Olgiileri; resimde gorildigii gibidir. Modeller arasinda Ol¢uler

ve yuvalar degiskendir.

11



3.1.9.2. Bozuk Para Okuyucu Teknik Ozellikler

Caligma voltaji:% 20 uyusmazlik ile DC + 12V

Standby Akimda: 50mA-55mA

Calisma Akimi: 310mA-340mAKabul edilen madeni para jeton ¢ap1: 18mm-32mm

Kabul edilen madeni kalinlik: 1.2mm-3.0 mmYuksek kaliteli sensorler sayesinde sahte para

almaz.

Cift kapili sensor sayesinde, kararlilig1 artirir ve bagka parayla calismaz.
Net agirlik: 0.38kg

Ambalaj: 50 adet / 1 koli

12



3.2. MAKINE URETIMIi

3.2.1. Is Akis Diyagramu:

x

ARDUING KOD
YAZILIMI

v

KODLARIN MOTOR
SURUCUSUNE
GONDERILMESI

v

__MOTOR
SURUCULERININ
MOTORA
BAGLANARAK
DEVRE
OLUSTURULMASI

v

DEVRENIN DONER
TABLANIN UZERINE
YERLESTIRILMESI

v

DONER TAELANIN
DIS KABUGUN ICINE
YERLESTIRILMESI

v

KAPAK TAKILMASI

v

BUTONLARIN
BAGLANMASI
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3.2.2. Aurdino Kod Yazilimi:
Yazilim istenildigi taktirde ek olarak gonderilecektir.
3.3.3. Makine Devresi Olusumu:

3.3.3.1. Devrenin Gosterimi:

db
s

Irn.‘;l

—1
1

12v
Gug Kaynagr

=l

‘
l

-----------

Bozuk para okuyucusunun -ucu kisa devre yapilir.Sinyal ucu anlik olarak -ucun yerine gegiyor.

Bozuk para okuyucusu 12V ile calisiyor fakat arduino 5V ile c¢alistifindan voltaj regiilatorii

kullanilir.

Voltaj regiilatorii normal sartlarda sol bacaginda 12V+ug sag bacagindan 5V+ug orta bacaginda
ise -u¢ bulunur. Bozuk para okuyucusunun -ucu kisa devre yaptig1 i¢in regiilatoriin orta bacagina

sinyal kablosu baglanir.

Cihaz gii¢ kaynagina + ve — uclarla baglhdir. Regiilalatore giden akim arduinoya 5V ‘a diisiiriilen

sinyal gonderiyor ve para atildigin1 devre anliyor. Butonlar aktiflesir.
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Aktiflesen butonlardan kedi butonuna basildiginda arduino step motor siiriiciisiine kedi sinyali
gonderir. Donen tabladan ilk 6nce ladet plastik mama kabi iner. Kedi sinyali alan doner tablanin

calistirdig agilan kapak

Aktiflesen butonlardan kopek butonuna basildiginda arduino step motor siriiclsiine kdpek sinyali

gonderir. Step motor ¢alisarak doner tablay1 45 derece saga doner.
3.3.4. Dokiim Parcalarinin Gosterimi:

3.3.4.1. Déner Tabla

3.3.4.1.1. Déner Tabla Genel Bilgi:

Doner tabla saga ve sola 45 derecelik a¢1 yaparak doniisii saglar.

3.3.4.1.2. Doner Tabla Teknik Resim:

Déner Tabla Ustten Goriinim

15



Déner Tabla [zometrik Goriiniim



3.3.4.2. D1s Kabuk

D1s Kabuk Onden Gériiniim
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Di1s Kabuk Izometrik Goriiniim
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Dis kabuk ustten gortinim
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D1s Kabuk Ustten goriiniim

20



3.3.4.3. Kapak




Genel Gorinim
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BOLUM 4
4.1. Makine Parcalarimin Tedarik Edilmesi:

Her bir makine pargasi i¢in farkli sirketlerden alinan birim basina diisen maliyeti, ilk asamada hedef

olan 20 makine i¢in satin alinmasi gereken sayilar1 ve maliyetleri, kargo licretleri gdsterilmistir.

4.1.1. Nema 17 Step Motor

Nema 17 Step Motor

Birim maliyet 1 54,9
1 Makine icin maliyet 2 109,8
Hedef makine Uretimi maliyet |40 2.196

Nema 17 Step Motor

Birim maliyet 1 56,91
1 Makine i¢in maliyet 2 113,82
Hedef makine Uretimi maliyet |40 2.276

BiRIM 20 . .
KARGO MALIYETI TOPLAM(TL)

MALIYETI(TL) ADET(TL)

MOTOROBIT 54,9 2.196 0 2.196

CIN 56,91 2276 0 2276

.MOTOROBIT firmas1 minimum deger oldugu i¢in secilmistir.



4.1.2.Step Motor Surucusu

POLOLU Adet Fiyat
Birim maliyet 1 52,88

1 Makine icin maliyet 2 105,76
Hedef makine Uretimi maliyet 40 2.115,20
CIN Adet Fiyat
Birim maliyet 1 8,07

1 Makine icin maliyet 2 16,14
Hedef makine Uretimi maliyet 40 322,80

FiRMA BiRIM MALIYETI 1 MAKINE 20 MAKINE KARGO MALIYETI TOPLAM

POLOLU 52,88 105,76 2.115 0 2.115,00
CIN 8,07 16,14 322,8 0 322,8

Cin firmas1 minimum maliyeti vermesine ragmen yerli mali kullanimi1 kapsaminda Pololu firmasi

secilmistir.

4.1.3.Ardumno Nano

ROBOTISTAN Adet Fiyat
Birim maliyet 1 52,07

1 Makine icin maliyet 1 52,07
Hedef makine Uretimi maliyet 20 1.041,40

24



CIN Adet Fiyat

Birim maliyet 1 100
1 Makine i¢in maliyet 1 100
Hedef makine Uretimi maliyet 20 2.000,00

BiRIM MALIYETI 20 ADET KARGO TOPLAM

ROBOTISTAN 52,07 1.041 0 1.041
CIN 100 2.000 0 2000

Robotistan firmas1 minimum maliyet verdiginden se¢ilmistir.

4.1.4.2.2K 1/4W DIRENC

YUETAI Adet  Fiyat

Birim maliyet 1 0,02
1 Makine i¢in maliyet 2 0,04
Hedef makine Uretimi maliyet |20 0,4
Satin alinmasi zorunlu adet 50 1
Kargo bedeli 50 6,79
ROBOTISTAN Adet | Fiyat
Birim maliyet 1 0,41
1 Makine icin maliyet 2 0,82
Hedef makine retimi maliyet |20 8,2
Satin alinmasi zorunlu adet 10 4,1
Kargo bedeli 10 0




BiRIiM MALIYETI MAKINE BASI MALIYETI 20 ADET

YUETAI 0,02 0,04 0,8 6,79
ROBOTISTAN 0,041 0,082 1,64 6,79
4.1.5.Buton

ROBO A R Ade -
Birim maliyet 1 1,94
1 Makine icin maliyet 2 3,88
Hedef makine Uretimi maliyet 20 38,8
:10]:10 R A Ade g
Birim maliyet 1 1,94
1 Makine igin maliyet 2 3,88
Hedef makine Uretimi maliyet 20 38,8

ARTA OTO A 0 R AdE d
Birim maliyet 1 1,68
1 Makine i¢in maliyet 2 3,36
Hedef makine tretimi maliyet 20 33,6

ARTA DTO A 0 A Ade g
Birim maliyet 1 1,68
1 Makine i¢in maliyet 2 3,36
Hedef makine tretimi maliyet 20 33,6
ale X AVe[2 z
Birim maliyet 1 1,94
1 Makine igin maliyet 2 3,88
Hedef makine tretimi maliyet 20 38,8
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Daie - Ade a
Birim maliyet 1 1,94
1 Makine i¢in maliyet 2 3,88
Hedef makine Uretimi maliyet 20 38,8

BiRIM . . . .
. . MAKINE BASI MALIYETI 20 MAKINE KARGO

MALIYETI
ROBOTISTAN 1,94 3,88 38,8 0
KARTAL

1,68 3,36 33,6 0
OTOMASYON
DAIER/XN 1,94 3,88 38,8 0

Kartal Otomasyon minimum fiyat verdiginden segcilir.

4.1.6. 12V 7AH Aku:

ATABA-ATEX Adet Fiyat ‘
Birim maliyet 1 104,67

1 Makine icin maliyet 1 104,67
Hedef makine Uretimi maliyet 20 2.093,40
ORTECT Adet Fiyat ‘
Birim maliyet 1 82,6

1 Makine i¢in maliyet 1 82,6

Hedef makine Uretimi maliyet 20 1.652,00

BIiRIM MALIYETI 20 ADET KARGO TOPLAM

ATABA-ATEX 104,67 2.093 0 2.093
ORTECT 82,6 1.652 0 1.652

27



ORTECT firmas1 minimum maliyet verdiginden se¢ilmistir.

4.1.7.12V 1A ADAPTOR

ADA&ADA Adet Fiyat ‘
Birim maliyet 1 19,9

1 Makine icin maliyet 1 19,9

Hedef makine Uretimi maliyet 20 398,00
CiN Adet Fiyat ‘
Birim maliyet 1 17,7

1 Makine icin maliyet 1 17,7

Hedef makine Uretimi maliyet 20 354,00

BIiRIM MALIYETI 20 ADET KARGO TOPLAM

ADA&ADA 19,9 398 0 398
CIN 17,7 354 0 354

CIN firmas1 minimum maliyet vermesine ragmen yerli mali kullanimi1 kapsaminda ADA&ADA

firmasi se¢ilmistir.

4.1.8. VOLTAJ REGULATORU

STM Adet Fiyat ‘
Birim maliyet 1 0,89

1 Makine igin maliyet 1 0,89

Hedef makine tretimi maliyet 20 17,79

28



CIN Adet Fiyat

Birim maliyet 1 1,29

1 Makine i¢in maliyet 1 1,29

Hedef makine Uretimi maliyet 20 25,80

FIRMA BIRIM MALIYETI 20ADET  KARGO TOPLAM
STM 0,89 17.079 0 18

CIN 1,29 26 0 26

STM firmasi minimum maliyet verdigi i¢in secilmistir.

4.1.9.Bozuk Para Okuyucu

SOM Adet Fiyat ‘
Birim maliyet 1 107,38

1 Makine icin maliyet 1 107,38
Hedef makine Uretimi maliyet 20 2.147,60
CiN Adet Fiyat ‘
Birim maliyet 1 99,9

1 Makine icin maliyet 1 99,9

Hedef makine Uretimi maliyet 20 1.998,00




BiRiIM 1 20
- . . 1 MAKINE . 20 MAKINE
FIRMA MALIYE MAKINE MAKINE MALIYETI

. MALIYETI .
ADETI ADETI (TL)

Nema 17 MOTOROBI

54,9 1 54,9 20 1.098
Step Motor T
Step Motor
~_ pPoLOLU 52,88 1 52,88 20 1.057,60
Sdrucasu
Arduino ROBOTISTA
52,07 1 52,07 20. 1.041,40

Nano N
2.2.K .

ROBOTISTA
1/4W N 0,041 2 6,87 1 8,43
DIRENC

KARTAL
Buton OTOMASYO 1,94 2 3,36 40 67,2

N
12V 7AH

ORTECT 82,6 1 82,6 20 1.652
Ak
12v. 1A

ADA&ADA 19,9 1 19,9 20 398
Adaptor
Voltaj

ST™M 0,89 1 0,89 20 17,8
Regulatori
Bozuk Para

SOM 107,38 1 107,38 20 2.147,60

Okuyucu




4.2. DOKUM PARCALARININ TEDARIK EDILMESI

Dokiim firmalari tarafindan yapilacaktir.

1 20
MAKI MAKI
NE NE

DOKUM KULLANILAN 1 MAKINE 20 MAKINE KAR TOPL

CESiDi MALZEME MALIYET MALIYET GO AM

CEM KUM . 1.00
MULLIT TOZU 420 8.400 1.420 9.400
TAS KALIBA 0
. KUM 2.00
CIN MULLIT TOZU 300 6.000 2.300 8.300
KALIBA 0

CIN firmas1 toplu alimda daha minimum olmasina ragmen yerli mali kullanimi kapsaminda Cemtas

Celik Makina Sanayi Ve Ticaret A.S se¢ilmistir.

5. PROJENIN TUTARI

5.1. 20 adet makine parcalar giderleri

URUN MALIYET

AKULU 3.545,01
PRiZLI 2.918,05
5.2. Dokim Giderleri

URUN MALIYET

AKULU 4.700
PRIZLI 4.700
5.3. Yapilan yemmatiklerin aliciya gotiirtilmesi i¢in bir kamyonete ihtiya¢ duyulmaktadir.

Fiyat1 75.000 TL dir.



5.4. isletmeye Alma Giderler:

Isletmenin ilk iki aylik deneme siirecinde, sorunlarin giderilmesi ve diger isletme giderleridir.
Makine ve dokiim pargalar1 giderlerinin toplaminin %10’u olarak hesaplanmistir. 1.586,3 TL

olarak hesaplanmustir.
5.4. Beklenmeyen Giderler:

Yatirimin geri doniis maliyeti hesabinin amaci, sonradan aksakliklarin yasanmayacagi bir proje
hazirlamaktir. Bunun i¢in yaptigimiz bu kapsamli ¢alisma neticesinde biiyiik boyutlu bir ekstra
gider belirlenmemekle beraber, bu bolime kadar olan harcamalarin %1 i oraninda bir gider

planlanmistir. 924,49 TL olarak hesaplanmustir.

5.5. Gider Kalemi

Gider Kalemi Tutar: (TL)

10 adet akiilii makine pargalar1 gideri  3.545,01
10 adet prizli makine parcalar1 gideri  2.918,05

20 adet dokiim pargalar1 gideri 9.400
Tasit Gideri 75.000
Isletmeye Alma Giderleri 1.586,03
TOPLAM 92.449,09
Beklenmeyen Giderler 924,49
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5.6. Yatirnm Maliyeti:

Toplam Gider: 92.449,09

Beklenmeyen Gider : 924,09

Toplam Yatirim Maliyeti : 93.373,1 TL dir.

6. AYLIK/YILLIK ISLETME GELIiR GIDERLERI

6.1.Makine Parcalari

Aylik tiretim hedeflenen 40 yemmatik makine parcalar: giderleri.
3.545,01 +2.918,05 =12.926,12 TL dir.

6.2. Dokum Giderleri

Hedeflenen 40 yemmatik dokimu igin

9.400 * 2 = 18.800 TL dir.

6.3. Ofis Kira Gideri:

Kolektif House ile goriismeler sonucu aylik 4 kisinin ¢alisabilecegi ofis ortami kirasi aylik 6.000

yillik 72.000 TL’dir.
6.4. Depo Kira Bedeli:

Aylik olarak 5.000 TL dir.
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6.5. Personel Maaslar:

PERSONEL SAYI AYLIK (TL
Genel Mudur 1 10.000

Satis ve Pazarlama Mudiiri 1 7.942

IT mudurd 1 7.942
AR-GE miduri 1 7.942
TOPLAM AYLIK GIDER 4 33.768
6.6. Arac:

Genel Miidiir ve Satis ve Pazarlama Miidiirline ihtiyaglart géz ontline alindigindan 1 ‘er adet arag

kiralanacaktir.

Aylik kiralama bedeli 3.500*2 7.000 TL’dir.

6.7. Yakat :

JAYRYAN YAKIT(TL
Kamyonet 2.000
Genel Miidiir Araci 1.200

Satis ve Pazarlama Midiiri 1.000

Araci

6.8. Sigorta Bedelleri:

Kisi bagina 2.000 TL 4 kisi i¢in 8.000 TL’ dir.
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6.9. Prim Bedelleri

Aylik 30 yemmatik ve tistiindeki satislarda kisi basina %10 prim 6denecektir.

Personel Prim (TL

Genel Mudur 8.000
Satis ve Pazarlama Miidiirti 8.000
IT Madara 8.000
AR-GE Muduri 8.000

Hedeflenen 40 satis i¢in prim bedelleri

6.10. Reklam Bedelleri

Toplam cironun %5’i reklam bedellerine ayrilir.

320.000 %5 16.000 TL dir.

6.11. Barmak Yardimi

Toplam cironun %10°u barinak yardimi olarak verilecektir.

320.000 %10 32.000 TL dir.

6.12. Genel Giderler:

Yatirim maliyetinin %1°1 olarak hesaplanmustir.

99373,1 %1 933,731 TL dir.

6.13. Personel Yemek Giderleri

Kisi bast 1000TL iizerinden 1000 * 4 4000 TL dir.
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GIDER KALEMLERI TUTAR (TL

DEGISKEN  GIDERLER(
Uretim diizeyine bagh olarak

degisen giderler )

Makine Pargalari 12.926,12
Dokiim Parcalari 18.800
Prim 32.000
Reklam Giderleri 16.000
Barinak Yardimlari 32.000
Genel Giderler 933,731
TOPLAM 96.659,85

DEGISMEZ  GIDERLER
( Uretim dizeyine bagh
olarak degismeyen giderler )

Ofis Kira 6.000
Depo Kira 5.000
Personel Maaslari 33.768
Ara¢ Kiralama 6.000
Yakit 4.200
Sigorta 8.000
Yemek 4.000
TOPLAM 66.968
GENEL TOPLAM 163.627,85
YILLIK TOPLAM (AY *12

) 1.963.534,20

6.2. GELIRLER

YEMMATIK MIKTARI BIiRiM FiYATI(TL) TOPLAM CiRO(TL)
AYLIK 40 7.999 319.960
YILLIK 480 7.999 3.839.520
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7. BASA BAS NOKTASI HESAPLANMASI

Faaliyet basabas analizi, satis geliri, maliyet ve kar arasindaki iligkileri inceleyen analitik bir

yontemdir.
Faaliyet bagabas noktasi, toplam gelirler ile toplam maliyetlerin birbirine esit oldugu noktair.
Kar=Top. Gelir — Top. Maliyet

Top. Gelir = Top. Maliyet (BB Noktasidir)

7.1.Planlanan Satis:

YEMMATIK ADET ADET FiYAT (TL) 1 YILLIK GELIR (TL)

AKULU 240 7.999 1.919.760
PRIiZLI 240 7.999 1.919.760
TOPLAM 3.839.520

7.2. Uriuinlere Gore Degisken Giderler Orani

DEGISMEZ GIDER(TL) PLANLANAN SATIS (TL) DGO

1 AKULU 33.484 1.919.760 0,017
2 PRIZLI 33.484 1.919.760 0,017

7.3. Satis Tutarlar:i Orant

PLANLANAN SATIS (TL) TOPLAM SATIS (TL) STO
1 AKULU 1.919.760,00 3.839.520 0,5
2 PRIiZLi 1.919.760,00 3.839.520 0,5
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7.4. Basabas Noktasinin Hesaplanmast

SERINO URUNLER SEMBOLU DGO STO
1 AKULU A 0,017 0,5
2 PRIZLI B 0,017 05

Toplam Degismez Giderler

BASA BAS NOKTASI (BBN) = 1-[(DGOA+STOA)+(DGOB+STOB)]

66.968

BASA BAS NOKTASI (BBN) = — T 05 T OO T O

=68.126,14 TL. dir.

Isletmenin kéra gectigi minimum kapasite miktari:68.126,14 TL. dir.
Belirledigimiz Satis kapasitesi: 3.839.520 TL. dir.

Isletmemizin yatirim maliyeti : 93.373,1 TL.dir.

Isletmemizin yillik kari: 3.839.250 — 1.963.534,2 = 1.875.985,8 TL/Y1l
Miitesebbisin harcadigr sermayesine ulasabilmesi i¢in gerekli siire:

Yatirnm Maliyeti / Yillik Kar = 93.373,1/ 1.875.985,8 = 0,04 y1l 2 ay

8. SONUC VE DEGERLENDIRME

8.1. Isletme kurulus amacinda da belirtildigi iizere ; sokak hayvanlarmin beslenilmesi konusunda

tesviki arttirmak ; tiniversite ve sirketleri bu konuda daha ¢ok bilingli olmaya tesvik etmektir.

8.2. Bu proje sokak hayvanlarinin beslenilmesi igin YEMMATIK olarak piyasaya siiriilecektir.

Universitelerin ve sirketlerin bu YEMMATIK automatlarmi satin almas: hedeflenmektedir.
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8.3. Tiirkiye nin sosyo-kiiltiirel merkezi olan istanbul bdlge olarak kullanilacaktir. Bu sayede

hem reklam hem pazarlama alaninda da daha biiyiik yatirimlar bulunabilir.

8.4.Belediyelerle ortak hareket edilerek YEMMATIK automatlarmin tiim Istanbul halkina

kazanimi1 saglanabilir.

KAYNAKCA

Istanbul Biiyiik Sehir Belediyesi Veteriner Isler Miidiirii aciklamalar
DIE 2020 NUFUS ISTATistikleri

Internet Siteleri

E -ticaret siteleri

Alaattin OZ Yatirrmin Geri Déniis Analizi Tezi
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